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NOUVEAUTES DU LOGICIEL

- Un accés 3 la liste des MODULES SUPPLEMENTAIRES a été ajouté au menu principal
afin que tous les utilisateurs puissent consulter les modules supplémentaires
disponibles.

- Informations techniques liées maintenant aux composants du schéma par modéle.

- Pendant la connexion a un systéme, il est possible de guider |'utilisateur vers une action
spécifique telle que le calibrage de l'unité de contréle, dans le cas ou il est détecté lors
de la connexion que le systéme n'est pas calibré.

- L'accés au processus de diagnostic manuel est possible a partir des guides de
réparation.

- Possibilité de relier les vidéos a des codes défauts particuliers. Cela permet de relier une
vidéo jugée intéressante a un code défaut déterminé afin de faciliter les diagnostics
ultérieurs.

-1l est désormais possible de visualiser les marques et les modeles proposés par la
couverture Jaltest dans ses différents modules, méme si I'on n'a pas de licence, afin de
consulter facilement les éventuelles couvertures a contracter.

- Au cours du processus d'installation du software Jaltest Diagnostics, il est possible
d'accepter le transfert des données de contact a des tiers afin de générer de nouvelles
opportunités commerciales pour votre atelier.

Veuillez noter que ce document n'est qu'un résumeé des informations les plus importantes
de cette nouvelle version. Pour plus d'informations, veuillez consulter le Jaltest Report.

IN-BOARD

Ajout des motorisations pour les modeles 6.0 L MV8 et 6.2 L MV8.
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- Amélioration de la compatibilité du systeme ECU Denso (Level 16) avec les moteurs
In-board et les moteurs stationnaires.

- Guides de réparation par code défaut pour tous les modeles avec les systemes ECU
Denso (Level 14).

> INBOARD ENGINE > JOHN DEERE > 6068AFM75 > ECU HPCR (Level 14), Electronic Diesel Control, Common Rail

% T copereoIN

Q Z’;‘:"‘""‘"i‘a' FAULT CODE(S) STORED IN MEMORY: 3 v
~f  Diagrams @ 61104 x1 Injectors. Short circuit to ground. i 2 ¥ | X
@/ Maintenance data € 2904 x1 Accelerator actuator. Analogue Throttle. (Secondary.) - The signal voltage is too low. i %
A Vehiclenvessel data @ 351204 x1 Sensor power supply 4. Voltage is too low. i VN o
W ©
&

< € ACTIvE FAULT cODE @  INACTIVE FAULT CODE @) OTHER FAULT CODE STATUS [x]

Clflicer

INBOARD ENGINE > MERCURY MerCruiser > 6.2L 350 ECT > PCM-09 G3 / PCM-112 G3, Engine electronic control system

Nouvelles variantes logicielles,
codes défauts et mesures ) snwme [ Q
applicables aux modeles équUIPés s o

d e Systé m es d e g esti O n mote u r W Maintenance data . FAULT CODE READING ‘ ﬂ FAULT CODE CLEARANCE SYSTEM DATA ‘
£

- - /£ vehicenvesse daca
PCM-09 et PCM-T112. wmm ‘mem ‘mmm ‘

Select the desired action Voltage: 126V

MAINTENANCE ‘ ACTUATE COMPONENTS SYSTEM CHECKS ‘

(@ DATA RECORDER

_amarine

VESSELS



e jaltest

—_zamarine

MULTIBRAND DIAGNOSTICS

EH o X
& visconnect

alal =

INBOARD ENGINE > MERCURY Racing > 1100 QC4v » ECM/PCM-555 G3 / PCM-09 G3, Engine electronic control system

Nouvelles variantes logicielles,

E SYSTEM DATA \ ENGINE OPERATION HOURS

codes défauts et mesures ( sememo | aceommmonons v
a p p I | C a b I es a u X m Od e I es _j’ Diagrams [ENGINE SPEED (rpm) 'OPERATION TIME x
RANGE 1 0-749 2951 hh:
équipés de systémes de = wmemes -
q p y RANGE 2 750- 1499 06:15 hh:mm
g est | on moteur pC M _09. A vebictenessetdata | pance s 1500 - 2999 31:38 hh:mm &
?/r Troubleshooting by RANGE 4 3000 - 3499 07:17 hh:mm (=]
" symptoms
Releases and RANGE 5 3500 - 3999 00:29 hh:mm
RANGE 6 4000-4499 00:09 hhmm
RANGE 7 4500 - 4999 00:00 hh:mm
OPERATING TIME SINCE THE LAST RESET 75:39 hhimm &
( HOURS OF SERVICE 75:39 hh:mm 9

Amélioration des informations techniques dans le systtme MDEC ECU-4: schémas
électriques, données techniques du systeme, données techniques de la motorisation.

ejaltest cre

- 0O X

i 4
(— * ﬁ > INBOARD ENGINE > MTU > 8V 2000 M60 > MDEC ECU4 C2, Electronic Diesel Control S S‘ Connect

G piagnostics menu [} Wiring diagram

Q System technical
data

— Pt N e L
L] =l | I/
sho - e

+ Add personalised component information

Search in the component list ‘ Q B )

-

a Yy =m a OO

A Vehicleivessel data CA1, Engine management control unit
£ mroiibleshooting by CB11, Coolant level sensor
% symptoms !
ny
CB12, Fuel level sensor 5 s
o I Gk
2 ) s ! e
CB13, Crankcase pressure sensor / etz |, z [2)ra
/v 15 | n/
| v vl

CB14, Boost air temperature sensor

ceia I S
v ———— .| B cae
/ i iS4 -
/ B S T ] (—
J i o > —
< CB15, Engine speed rate sensor in the A <o e

crankshaft c8a

-  Développement du nouveau modele DI13 075M avec systeme de gestion moteur EMS
PDE (EDC MS6.2) en ajoutant les fonctionnalités suivantes :
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Lecture de codes défauts saltest oo %, @
Données de I'ECU
Mesures en temps réel
Activation des composants A s
Données techniques du “r
moteur

Services de maintenance
Schémas électriques, y compris
les données techniques et les
images de l'emplacement des
composants

AW MEASUREMENTS \ MEASUREMENT SELECTION

ENGINE SPEED ? BATTERYVOLTAGE loNTION kv

ACTIVATED
DEACTIVATED
ERROR ®

OIL PRESSURE SENSOR, SENSOR

O O O O O

OIL PRESSURE SENSOR, PRESSURE 2 ENGINE COOLANT TEMPERATURE )

Ajout des données techniques sur les motorisations pour les modéeles D4 et D6.

Amélioration des schémas et des
informations techniques dans le
systeme ECM EGC pour les
familles de modeles 4.3, 5.0, 5.7,
V6, V8.

Des motorisations sont créées pour les modeéeles 6AYEM-ET, 6AYEM-GT, 6AYEM-ST.
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(— * ﬁ > INBOARD ENGINE > YANMAR > GAYEM-GT > ECM Yanmar, Engine Control Module = ‘5' Connect
S om
G piagnostics menu /& Technical data
System technical 5 . Select another
@) v Engine type: 20.4 900 (GAYEM-GT) sy
9 Diagrams Types N | Sections p \ Searchiin technical data ‘ Q
Cylinder head
- Mai data ificati Crankshaft
Tighten the screws in numerical order according to the figure
A Vehiclesvessel data Fuel system Connecting rod
Lubrication Cylinder head
Cooling system Flywheel
Adjustments and tolerances  Rocker arm
Tightening torques
15t phase: 100 Nm (74 Ib-F)
< Qla|$§’§;f . Check availability of precision tools, such as torque wrenches, dial gauges, angle gauges, pressure gauges, etc. in Jaltest Tools. Clickhere. [
&

HORS-BORD

-  Développement du nouveau modele BF350 avec systeme de gestion moteur ECM
PGM-FI et module électronique iST, Accélérateur et changement numérique en
ajoutant les fonctionnalités suivantes:

ECM PGM-FI

o Lecture de codes défauts aaltest e & @ = =
o Donnéesde |'ECU 5 e eme———
o Mesures en temps réel ? ys< i .
o Activation des composants =+ s vncmoste | teuroms @
o Paramé trages @+ Maintenance data Manual diagnostics Engine & | ist.Dighaltvote and shif =2
o Réinitialisation de ‘

maintenances i
o Données techniques du

moteur >

Services de maintenance
Schémas électriques, y compris les données techniques et les images de
I'emplacement des composants

o Guides de réparation

iST, Accélérateur et changement numérique

o Donnéesde I'ECU
o Paramétrages
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ECM PGM-FI

o Ajout des fonctions avancées de diagnostic sur certaines variantes du modele
BF250, y compris l'activation des bobines d'allumage, I'activation de la valve
VTEC, 'arrét des cylindres et la réinitialisation apres la maintenance.

o Développement du :
calibrage du régime de .
ralenti pour les modeles :
BF40, BF50, BF60, BF65, =~
BF75, BF80, BF90, BF100, . ....... |[
BFT15, BF130, BF105, BF135, / v | =
BF140, BF150, BF175, ~“
BF200, BF225, BF250.

o Guides de réparation : L3
Smart pour le code défaut ¢ L 5:.‘:::jmj;eun:;?n:::::;::“::scn
pour tous les modeéles. -

3. Procedure out of the water. Connect a water hose to the engine to ensure its cooling,
Remove the engine propeller.

4. Start the engine.

I

@ Nouveau systeme de gestion moteur ECM PGM-FI (2-pin) que s'applique aux modeles
BF115 et BF130.

- Nouvelles variantes de logiciel pour les modeles les plus récents des systemes ECM
70 G3 et ECM/PCM 555,

- Création de la famille Pro FourStroke avec les modéles 200 Pro FourStroke, 250 Pro
FourStroke, 300 Pro FourStroke.

| CALIBRATION TR ADJUSTMENT SENSOR  Outbosrd engine £ CALIBRATION \ DIGITAL THROTTLE AND SHIF SYSTEM \Type 2

jaltes & F altest : : -
g ? K Ui : ? B o x
- [ & viconnect weRcuRY orss, i andstite & oisconnect
tics menu [Rmm——
tem
ta

CE [ N TYPE 2(2) €
<

@ Maintenance data e \

Ajout de toutes les variantes de logiciel pour les modeéles les plus récents avec systeme
de gestion moteur PCM-T12.
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Guides de réparation Smart pour le

elaltest

> OUTBOARD ENGINE > SUZUKI > DF100 > ECM, Engine Control Module

code défaut pour tous les modeéles R . oo

avec systeme de gestion moteur
ECM.

@® Développement du nouveau
systeme de contrdle électronique
du moteur ECM pour inclure les
nouveaux modéles MFS 40, MFS
50 et MFS 60 afin de compléter la
couverture de la famille MFS
Series.

- Nouveau cable (IDC 633A)

System technical
QI

A Diagrarns i free

© 11 - Intake air control system.

Troubleshooting [ Step 11

Measurement ts

&
?{== [FRIt e Truublesboctne @
+

sjaltest

> OUTBOARD ENGINE > TOHATSU > MFS60 > ECM, Engine Control Module

Select the desired action

Display measurements (FAILURE COUNTER)

ELECTION)

Is there any problem?

=

(Click on the correct option)

Voliage: 123V

() System echnical
data

[search in the list o actions

|Q

A vingrams

@ Maintenance data

A vehiclervessel data

FAULT CODE READING ‘ H SYSTEM DATA

‘ E OPERATION DATA ‘

MEASUREMENTS

‘ MAINTENANCE ‘ . ACTUATE COMPONENTS

SYSTEM CHECKS

‘ DATA RECORDER ‘

permettant la connexion au systeme de gestion moteur des modeles MFS 40, MFS 50

et MFS 60.

-
-
—
m e
A& veriderasss | norserie
P T—
L
<

Selecta model from the st (Options: 13/32)

[serch by model name

Obropulson ype

Une nouvelle fonctionnalité de réinitialisation du rotor est incluse pour les modeles F350.
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SCOOTER DES MERS

Ameélioration de la présence des codes défauts pour tous les modeles de la famille
ULTRA.

@ Nouveau systéme de gestion moteur ECM (changement de technologie sur les
unités de contréle KWP2000 a UDS en 2024) pour les modeles suivants :

EXPLORER PRO o GV PRO

o FISH PRO o RXP-X (4-TEC)
o GTI (4-TEC) o RXT-X (4-TEC)
o GTIPRO o SPARK

o GTISE (4-TEC) o SPARK TRIXX
o GTR o WAKE

o GTX (4-TEC) o WAKE PRO
o GTX LIMITED (4-TEC)

[ earchinsomiy ¢ Q|| | Q ropulsion ) v

X

- @ roze - ]

/' Vehicervessel da w | e mseo J Vehicieivesel dara »
EEEEEEEEE &

8 st i &

- Nouvelles variantes de logiciel du systeme ECM EFI pour les modeles les plus récents.
- De nouvelles variantes de logiciel du systeme sont incluses RIDE SCU pour les modéles
les plus récents pour le chargement du calibrage du clapet de frein.
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Selecta system from the list and click on Connect button (Options:

i ® [sorciyomenmene ] Q® >
=4 rch S— ® Dction
i AL Search by system name Q @nome Oprctions
Audliarybrakes | SEETEEE Sean
@/ Maintenance data Engine & | ECMER), Engine electronic control system

A vehiclervessel data RiDE SCU, Brake management and reverse gear system

7 Troubleshooting by

% symptoms I

System Display a été ajouté aux i

SyStémeS de co ﬂtr6|e d u mOteu r > STATIONARY ENGINE > DOOSAN > DMO1 > DMO1, CAN, Electronic Diesel Control
DOOSAN DMO1, DM02, DMO3 R —
(SAE J1939). ==

—{ Diagrams
@/ Maintenance data
A Vehiclenvessel data

9 Troubleshooting by
% symptoms

Systeme de contrble du moteur C-3.4B (SAE J1939), réinitialisation du mode d'induction,
causée par des problemes dans le systéeme de post-traitement des gaz d'échappement.
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. . . € W A STATIONARYENGINE > KUBOTA > V1505 > E-CDIS, Electronic Diesel Control, Common Rail
Ajout des configurations des

. T Diagnostics menu [V 1505-CR-TES (160 Pin)
schémas électriques dans le  sewme |[ooo0

Show full list

CDIS (SAE J1939) pour les modeéles = wimmmess | 4 s

systeme de contrble du moteur E-

v.l 5 o 5' v2 6 07 e t v33 07 A Vehiclelvessel data CA1, Engine management control unit

4 :;:“‘::"""s‘"’““‘ by CA4a, Intake throttle I

CAS, Accelerator pedal

CAN H Diag Line, CAN High diagnostic
line

CAN L Diag Line, CAN Low diagnostic line

< CB11, Sensor 2 Accelerator pedal position ® \ Lt

Systéme de contréle du moteur ECU3 (UDS), System Display pour le systéeme a

carburant et la réinitialisation de maintenance apres le remplacement du filtre a
particules diesel FAP.
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