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AUTOMATISCHE SYSTEMERKENNUNG &
VERBINDUNG

In dieser Version wurde die Position der Funktion zur automatischen Systemerkennung
geandert. Sie erscheint nun standardmassig vorausgewahlt in der Systemliste, wenn auf
ein Modell zugegriffen wird. Die Auswahlfilter fUr den Systemtyp kdnnen so verwendet
werden, dass nur die als Hauptsysteme bestimmten Systeme automatisch erkannt
werden. Ausserdem wird ab dieser Version die Schaltflache zum Verbinden mit einem
System zusammen mit dem ausgewahlten System angezeigt.
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WEITERE FUNKTIONALITATEN

- Die Zugangskontrolle fur den Expertenmodus mittels Code entfallt. Daher gibt es ab
dieser Version keinen Freischaltcode fur den Expertenmodus mehr. Es genugt, die
Allgemeinen Geschafts- und Nutzungsbedingungen zu akzeptieren. Jaltest Diagnostics
wird die Benutzer weiterhin bei allen erweiterten Aktionen, die dem Expertenmodus
unterliegen, entsprechend warnen, damit die Benutzer die entsprechenden
Vorsichtsmassnahmen treffen kdnnen. Fur Organisationen, die den Expertenmodus-
Code als nutzlich erachten, wird empfohlen, Uber GRP Benutzerrollen einzurichten, um
verschiedene Zugriffsebenen bereitzustellen.

The action selected is run under the Expert Mode conditions. Please, read and accept the
statement of liabilities before performing the action.

The action that is about to be performed might affect or modify the parameters or the
behaviour of the vehicle permanently, being of your strict liability to comply with the
homologation standards. or any other analogous standards, that affect the vehicle being
intervened.

WARNING 3
See Expert Mode declaration of responsibilities

& I have read and accepted the terms and conditions of use.

ACCEPT CANCEL
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- Verbesserte Darstellung der Messungen in den Diagnoseberichten.

-Um die Anzahl der Klicks beim Zugriff auf das System zu minimieren, werden die
Anschlusshinweise nicht mehr direkt angezeigt. Weitere Informationen, wie z.B.
Hinweise zum verwendeten Kabel, konnen Uber die Schaltflache 'Anschlussinformation'

abgerufen werden.

- Die Schaltflachen fur technische Informationen werden nach Ablauf der Lizenz nicht
mehr deaktiviert. Der Zugriff ist jedoch nicht erlaubt.

INFORMATION

It is not possible to access to technical information because the
licence of your device has expired. Please, renew your licence in
order to gain access.

- Verbesserung der Verwaltung von Lizenzen und gebuchten Produkten. Ab sofort wird
im Jaltest-Lizenzmenu der Status und das Ablaufdatum jedes gebuchten Moduls

detailliert angezeigt.
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Bitte beachten Sie, dass dieses Dokument nur eine Zusammenfassung der wichtigsten
Informationen dieser neuen Version ist. Bitte besuchen Sie Jaltest Report fur weitere
Informationen.

In dieser Version wurde die Marke NOBLELIFT hinzugefugt.

Daruber hinaus wurde die Anzahl der Modelle der Marken HYSTER (Serien H und RS),
JUNGHEINRICH (Serie EFG), LINDE (Serie H) und TOYOTA (Serien 8FBE, 8FBC und
8FBM) um verschiedene Fahrzeugtypen erweitert, sowohl mit Verbrennungs- als auch
Elektromotor.

Families lecta mode from the st (Optons: 10/155)
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BFBC 30 Series

FE3 Series 75L Series 8FBE 10 Series

,,,,,,,,, ] e o0 Series arne20eries

8B Series BFBM 10 Series

PTSeries FE4P 20 Series 8FBR Series 8FBM 20 Series

B svorem checks: ecr vawve

R —— v
Motorsteuergerat Yanmar EDC bei den 4= A x
Modellen der Serie H: Betriebsdaten, V.
Aktivierungen und Systemchecks. * i DI:%@ ’

Motorsteuergerat ECM 448 DieselMax (Stage V): Aktivierungen und Systemchecks
wie die Injektorcodierung und Wartungsarbeiten am Abgasnachbehandlungssystem.
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> MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > JCB > 535-95 AGRI > ECM 448 DieselMax (Stage V), Electronic Diesel Contrel, Commeon Rail e Disconnect

<@’* MAINTENANCE \ EXHAUST GAS AFTERTREATMENT SYSTEM \ DIESEL PARTICULATE FILTER

+ Add customised help v

WARNING: When some system components are replaced or repaired, it is necessary to reset the system control unit adaptation values with the
diagnosis ool. X

Itis necessary to perform this maintenance after replacing any of the following components:
- Diesel particulate filter.

. - Differential pressure sensor.
Vehicle/vessel data

Important note: The current values in the control unit will be lost when the process is completed.

@ Leistungsmodule TPM und DCS fur Kommissionierer mit Parametereinstellungen
und Kalibrierungen.

@ Zentralrechner MCM 2 fUr Elektrogabelstapler EFG 4xx.

: - o x o x
V. MATERAL ANOLIG EQUPMENT » JUNGHEINRICH  ECE 2201 20020151 S, Power ks biscannace V. MATERAL HANOLING EQUPMENT » JUNGHEINRICH  EF 431 00820151 MCW 2 By computer & picomec

AP |~ ;. ok | STEERING ANGLE SENSOR

i e et resurs e = e cormeRoie | | v
THE FYORALLIC PUMP MOTOR FOWER STAGE| | THE SYORALLIC PUM MOTOR, SEATSNK PUMP,COMMANDED VALUE

MOTOR SPEED RATE OF THE HYDRAULIC TEMPERATURE OF THE HYDRAULIC PLMP MAST LOWERING SOLENOID VALVE,
PUMP, CURRENT VALUE MoTOR PROPORTIONAL CONTROL, STATE

oFF

3642 rpm

Ausserdem wurde die Anzahl der Schaltplankonfigurationen des Zentralrechners MCM
fUr Schubmaststapler der Serien ETV und ETM erweitert einschliesslich Abbildungen
und technischen Daten der Komponenten.

= oS e Bl - O X
R A > > ETV214[1999-20231 > MCM, Body computer =S (= Connect.

Select another

. = _ B— i
Q zameeiet | [ttt ] Q ol -
Show full list Q

o At personalsed componentnformton

C2832, Position sensor o the mast it
oylinder

€2B321, Position sensor of the mast
cylinder

2833, Poston sensor of he mast ,
o
aising G

C2B331, Position sensor of the mast

< €2B34, Mast tlt angle sensor
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o JDC 571.9 - Steckverbinder fUr die Kommunikation mit den verschiedenen

Motorsteuerungssystemen, die in Gabelstaplern mit Verbrennungsmotor der Serie H
eingebaut sind.

- O X

" i J
(— * “ > MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > LINDE > 394 Series (H40-H50) > DMO03, CAN, Electronic Diesel Control & é- Connect
TEST

Diagnostics menu Select the appropriate connection in order to connect to the system In order to carry out a manual pin selection, click here

()] Syzemitachnicl Available connections: 3

o CONNECTION 1-JDC 100 +)DC 571.9 @® DIRECT CONNECTOR (O MULTIPINS
Warning! To connect to this JDC 100 +JDC 571.9

system, please ensure to use the
connector identified by blue label.

—  Diagrams

CONNECTION 2 o Attention! If the device does not
receive power supply from the
vehicle, it is necessary to use the

CONNECTION 3 O

jack of the extension cable.

You can use the converter cable of
the PC's USB port at 12V.

- Make sure to use the appropriate
cable, whose reference must
match the one displayed. When
the cable is not available, contact
your distributor or use the
multipins option.

~Verify the cables and the pins of
or it

the diagnnsis cann,

< Q

® Motorsteuerung GCP fuUr Gabelstapler der Serie H.

@ LID- Instrumentierung fur Elektrohubwagen, inklusive Wartungsfunktionen.

ejaltest

- O X

> MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > LINDE > 131 Series (T20-T30) > LID, Instrument cluster e Disconnect

<a”* MAINTENANCE \ MAINTENANCE INTERVAL

'y

1 INITIAL CONDITIONS:

- IGNITION ON
- VEHICLE PARKED
- BATTERY SUFFICIENTLY CHARGED

CONTINUE WITH THE PROCESS

~ X <

MAINTENANCE RESET DEACTIVATED 0

=,

o= X | 000

Motorsteuerungssystem Perkins 904J, J1939 fur Teleskoplader: Léschen der
Fehlercodes in den CAN-Leitungen.
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Erweiterte Funktionalitaten und neue Parameter im Leistungsmodul STC bei Elektro-
Niederhubwagen und Elektro-Hochhubwagen.

Schaltplankonfigurationen des LAC- Leistungsmoduls bei Niederhub- und
Hochhubwagen der Serien EXU und EXV, einschliesslich Abbildungen und technischen
Daten der Komponenten.

ajaliest o &% @ : = ?El- o x

& W ) VHE-ATERIAL HANDLING EQUIPMENT > STILL > BXV14 (0521 - 0326 Series) > LAC, Power mochle s Connect

% o Tf v T —
Q) S uchricl e componeni Q
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SPEED LIMIT €256, Support arm lowering switch

ym a0

I corr, il
R can,Hom

f/_."

é TURNING ANGLE cas, Horn switch
‘— TILLER ce1,
L 61, Display

seRvICE

Motorsteuerung Doosan DMO2 bei Gabelstaplern mit Verbrennungsmotor der
Baureihe RCD und Hybridmotoren der Baureihe RX70: Wartungsfunktionen.

ejaltest - o x
> MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > STILL > RCD30(4222-4223 Series) > DMO2, CAN, Electronic Diesel Control e Disconnect
<" MAINTENANCE
Z::;Em technical ‘ ‘ O\
—  Diagrams |— PRESSURE RELIEF VALVE RESET (PRV) &
f—— INTAKE THROTTLE VALVE %

[— DPF (DIESEL PARTICULATE FILTER) REGENERATION

f{— EGR (EXHAUST GAS RECIRCULATION) SYSTEM RESET

{— RESET OF THE DIESEL PARTICULATE FILTER (DPF) VALUES

I OIL CHANGE COUNTER RESET

@ Q| o0

® Neue Systeme bei den Elektrogabelstaplern der Serien 8FBE, 8FBC und 8FBM.
Speziell zu erwahnen: Instrumentierung, Getriebe, Hydrauliksysteme und
Leistungsmodule.
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corat GRE H D x
e * ﬁ > MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > TOYOTA > 8FBE 10 Series > DASH, Instrument cluster é,:ts): Connect
Types Select a system from the list and click on Connect button (Options: 10/10)
Manual diagnostics M AL Search by system name ‘ Q ®@Name OActions

Central computer 4] Connect

Electronic module ~ EPS, Power module
Gearbox ~ EVCB, Hydraulic System
Hydraulic systems 3

Instrument cluster M PUMPM, Power module

Power module 4 TRACL, Power module

TRACR, Power module

TRCB, Transmission

10:06

Schaltplankonfigurationen des Zentralrechners ICH2 bei Niederhub- und
Hochhubwagen der Baureihen Levio LPE, Staxio SWE und Staxio SPE, einschliesslich
Abbildungen und technischen Daten der Komponenten.

sjaltest crp ! O X

e * ﬁ > MHE - MATERIAL HANDLING EQUIPMENT > TOYOTA > LPE 220 Series > ICH 2, Body Controller (Logical Unit) Connect

% Onorees men Q

System technical CAN H Diag Line, CAN High
data diagnostic line

= CAN L Diag Line, CAN Low
Diagrams
o diagnostic line

CB1, Traction motor temperature
sensor

€B11, Traction motor revolution

sensor
CB125, Presence detection I

sensor
€B13, Steering angle sensor

System components

CB31, Steering tiller speed Hydraulic Pressure Sensor

sensor

Operating voltage: 0 -5V

Signal voltage: 0.5V -45V

< CB90, Crash sensor Operating range: 0 - 250 bar (0 - 3626 psi)

MHE

MATERIAL
HANDLING
I —— I



