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AUTODETECCION DE SISTEMAS Y CONEXION

En esta version, se ha cambiado la ubicacion de la funcionalidad de autodeteccidn de
sistemas, ahora aparece preseleccionada por defecto en la lista de sistemas al acceder a
un modelo. Es posible utilizar los filtros de seleccién del tipo de sistema para realizar la
autodeteccion Unicamente de los sistemas determinados como principales.

Ademas, desde esta version, el botdn para conectar con un sistema aparece junto con el
sistema seleccionado.
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OTRAS FUNCIONALIDADES

- Eliminacion de la gestion del modo experto mediante codigo. Por tanto, desde esta
version, no existirda un coédigo para habilitar el modo experto, tan solo es necesario
aceptar los términos y condiciones de uso. Jaltest Diagnostics continuara avisando a los
usuarios en todas las acciones avanzadas que estén sujetas al modo experto para que
puedan tomar las debidas precauciones. Por otro lado, para organizaciones donde el
codigo de modo experto les fuera Util, se recomienda la creacién de roles de usuario
desde GRP con el fin de disponer de diferentes niveles de acceso.

La accién seleccionada se ejecuta bajo condiciones de Modo Experto. Por favor, leay acepte la
declaracién de responsabilidades de uso antes de realizar la accién.

La intervencién que estd a punto de realizar puede afectar o modificar de manera
permanente los parametros o el comportamiento del vehiculo, siendo de su estricta

dar imiento a la iva de i Iquier otra
normativa aniloga, que afecte al vehiculo sobre el que est interviniendo.

ATENCION
Ver declaracién de para el Modo Experto

& Heleidoy acepto las condiciones de responsabilidad de uso,

ACEPTAR CANCELAR
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- Mejora de la representacion de las medidas en los informes de diagnosis.

- Para evitar el numero excesivo de clics al acceder a un sistema, ya no se muestran las
instrucciones de conexion. Es necesario dirigirse al botén de informacion de conexiones
para acceder a las instrucciones de conexion relativas a qué cable usar si se quisiera
disponer de mas informacion.

- Los botones de informacion técnica no se deshabilitan al caducar la licencia, sin
embargo, el acceso no esta permitido.

licencia de su equipo esta caducada. Por favor, tramite la renovacién

o El acceso a la informacién técnica no es posible debido a que la
de la licencia para poder acceder.

INFORMACION

- Mejora en la gestion de las licencias y los productos contratados. Desde este momento,
en el menu de licencia Jaltest se muestra de manera desglosada el estado y fecha de
caducidad de cada modulo contratado.
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Tenga en cuenta que este documento es solo un resumen de la informaciéon mas
importante de esta nueva version. Para mas informacion, por favor visite Jaltest Report.

En esta version se ha anadido la marca NOBLELIFT.

Ademas, se ha ampliado el nUmero de modelos en las marcas HYSTER (familias H Series
y RS Series), JUNGHEINRICH (familia EFG Series), LINDE (familia H Series) y TOYOTA
(familias 8FBE, 8FBC y 8FBM Series) en las que se han anadido modelos de diferentes
tipos de vehiculos tanto eléctricos como con motores de combustion interna.
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> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > HYSTER > H20-35 FT > EDC Yanmar YDECO, Sistema de control del motor

CRT DT () Ccqutos DL SISTEMAL VALVULA EGR

Sistema de control del motor Yanmar EDC g — ”
en los modelos de las familias H Series, § pram e x
datos de operacion, activaciones y chequeos i y:

del sistema. ¥ it Dl‘:ﬁ@~ .

Sistema de control del motor ECM 448 DieselMax (Stage V), activaciones, chequeos
del sistema como la codificacion de inyectores y operaciones de mantenimiento del
sistema de postratamiento de los gases de escape.
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> . > JCB > 535-95 AGRI > ECM 448 DieselMax (Stage V), Control electrénico diésel, rampa de inyeccién & Desconectar

% Menu de diagnéstico <@’* MANTENIMIENTO \ SISTEMA DE POSTRATAMIENTO DE LOS GASES DE ESCAPE \ FILTRO DE PARTICULAS DIESEL

+ Afiadir ayuda personalizada v

ATENCION: Cuando se sustituyen o reparan algunos componentes del sistema es necesario resetear los valores de adaptacion de la unidad de
control del sistema con | herramienta de diagnosis. X

Es necesario realizar este mantenimiento después de sustituir cualquiera de los siguientes componentes:
- Filtro de particulas diésel.

Datos - Sensor de presion diferencial.
vehiculo/embarcacion

Anotacion importante: Los valores actuales existentes en la unidad de control se perderan al finlizar el proceso.

i

& Mdodulos de potencia TPM y DCS para carretillas recogepedidos que incluyen
configuraciones de parametrosy calibraciones.

& Computador central MCM 2 para carretillas eléctricas EFG 4xx.

ejaltest e . - o %X o X
> MHE - EQUIPO DE MANEIO DEMATERIAL > JUNGHEINRICH > ECE 2202001 - 2015 1> LS, Modilo e patencla (o  MHE - EQUIPO DE MANEIO DE MATERIAL > JUNGHEINRICH > EFG 430 2004 -2015] > MCM 2, Computador Central LA —

[/RRTERTIPIRPR cm, 1icoias \ SELECCION DE MEDIDAS

e — RS e B T o

AVRNTEENTREYEUSR | CALIBRACION \ SENSOR DE ANGULO DE LA DIRECCION

7725
REGIMEN DEL MOTOR DE LA BOMEA TEMPERATURA DEL MOTOR DE LABOMBA | [ ELECTROVALVULA DE DESCENSO DEL MASTIL,
HIDRAULICA, VALOR ACTUAL HIDRAULICA CONTROL PROPORCIONAL ESTADO

2093 rpm

Ademas, se han ampliado las configuraciones de esquemas eléctricos en el computador
central MCM para carretillas retractiles de las familias ETV Series y ETM Series,
incluyendo imagenes y datos técnicos de los componentes.

- 0O X
Conectar

& i i i Keotuaons: 3 ey

- EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > JUNGHEINRICH > ETV 214 (199920231 > MCM, Computador Central

Datos técnicos del e o GRS [t
o e o ] Q - S o= @
Foaw 1 R 2
Mosrar ot complc — e Q
Afidi informacion de componente
+ s [
‘ 8
elevacion del mastl ?
28321, Sensor de posicisn del cindro
de levacion del mast
2833, Sensor de posicion de cevacion
del masel > [
28331, Sensor de posician de levacin n
delmsti
2834, senor de anlo de ndinacion Lol = S
< del masel S
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@& Conector JDC 571.9 para comunicar con los diferentes sistemas de control del
motor instalados en las carretillas de combustion interna H Series.

> LINDE > 394 Series (H40-H50) > DMO3, CAN, Sistema de gestién del motor _‘5‘ (—- Conectar
TEST
% Menu de diagnestico Seleccione la conexion adecuada para conectar con el sistema Para realizar una seleccion manual de pines, pulse aqui
':i:::"“‘:‘""“ sl Conexiones disponibles: 3 CONEXIGN 1 - JDC 100 + JDC 571.9 ® CONECTORDIRECTO () MULTIPUNTAS

jAtencion! Para conectar con este JDC 100 +)DC571.9
sistema, asegurese de utilizar el
conector identificado con etiqueta

— Esquemas

. en color azul.
CONEXION 2 @]
iAtencion! En caso de que el
i dispositivo no reciba alimentacion
CONEXION 3 O | del vehiculo, es necesario el uso

del jack del cable alargador.

Puede wtilizar el cable convertidor
del USB del PCa 12 V.

- Asegirese de utilizar el cable
adecuado, cuya referencia debe
coincidir con la que aparece en
pantalla. En caso de no disponer
del cable, pengase en contacto con
su distribuidor o utilice la opcion
multipuntas.

< Q

@ Sistema de control del motor GCP para carretillas H Series.

& Instrumentacién LID para transpaletas eléctricas que incluye operaciones de
mantenimiento.

ejaltest — @ ¢

> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > LINDE > 131 Series (T20-T30) > LID, Instrumentacion e Desconectar

% Menu de diagnéstico <a”* MANTENIMIENTO \ INTERVALO DE MANTENIMIENTO

i CONDICIONES INICIALES:

- CONTACTO ACTIVADO
- VEHICULO ESTACIONADO
- BATERIA SUFICIENTEMENTE CARGADA

CONTINUE CON EL PROCESO

~ X <

RESET DE MANTENIMIENTO ACTIVADO 0

=,

O Q| e

Sistema de control del motor Perkins 90437, J1939 para manipuladores telescépicos,
borrado de cédigos de fallo en las lineas CAN.
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Ampliacion de las funcionalidades y nuevos parametros en el médulo de potencia STC
para transpaletas y apiladores eléctricos.

Configuraciones de esquemas eléctricos en el modulo de potencia LAC para

transpaletas y apiladores de las familias EXU Series y EXV Series, incluyendo imagenes
y datos técnicos de los componentes.

ejaltest % 0
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€ W f) - E-EQUIRO OEMANGO D MATERIAL » STLL» EXVI4 (03210526 Series)» LAC, Moo de pocenca = = e
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Sistema de control del motor Doosan DMO2 para carretillas de combustiéon interna de
las familias RCD Series e hibridas RX70 Series, operaciones de mantenimiento.

Sislics

- O X
> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > STILL > RCD30 (4222-4223 Series) > DMO2, CAN, Sistema de gestién del motor e Desconectar
< MANTENIMIENTO
I:i:::’s“taé:ni:us del ‘ ‘ Q
— Esquemas |— RESET DE LA VALVULA DE ALIVIO DE PRESIGN (PRV) (—
[—— VALVULA DE MARIPOSA DE ADMISION %

{—— REGENERACION DEL FILTRO DE PARTICULAS DPF (DIESEL PARTICULATE FILTER)

[~ RESET DEL SISTEMA EGR (EXHAUST GAS RECIRCULATION)

—— REINICIO DE VALORES DEL FILTRO DE PARTICULAS DIESEL (DPF)

I RESET DEL CONTADOR DE CAMBIO DE ACEITE E+

(KRR NS IR ER]

» Nuevos sistemas en carretillas elevadoras eléctricas 8FBE Series, 8FBC Series y
8FBM Series, destacando la instrumentacion, la transmisiéon, sistemas hidraulicos y
modulos de potencia.
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1
(— * ﬁ > MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > TOYOTA > 8FBE 10 Series > DASH, Instrumentacién S Conectar
TEST

% Menu de diagnéstico Tipos Seleccione un sistema de la lista y pulse el boton Conectar (Opciones: 10/10)

Diagnosis manual ~ TODOS ‘ Buscar por nombre de sistema ‘ Q @®Nombre OAcciones

Cambio 1 DASH, rumentacion Conectar

Computador
central

K

EPS, Modulo de potencia

EVCB, Sistema hidraulico

K

Instrumentacién

K

Médulo de potencia

Médulo electrénico M PUMPM, Médulo de potencia

Sistemas

hidraulicos TRACL, Médulo de potencia

TRACR, Modulo de potencia

TRCB, Transmisién

Configuraciones de esquemas eléctricos en el computador central ICH2 para
transpaletasy apiladores de las familias Levio Serie LPE, Staxio Serie SWE y Staxio Serie
SPE, que incluyen imagenes y datos técnicos de los componentes.

sjaltest crp O X

= . » 4
(— * ﬁ > MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > TOYOTA > LPE 220 Series > ICH 2, Computador Central (Unidad Logica) S5 5‘ Conectar

TEST
% o oo heenentee Q

Datos técnicos del CAN H Diag Line, Linea de
sistema diagnostico CAN High

—j’ Esquemas CAN L Diag Line, Linea de
& diagnéstico CAN Low

CB1, Sensor de temperatura del
motor de translacion

CB11, Sensor de revoluciones del
motor de translacion
CB125, Sensor de deteccion de la I

presencia del operario

CB13, Sensor de angulo de la
direccion Componentes del sistema

CB31, Sensor de régimen del Sensor de presién hidraulica
timon de la direccion

Voltaje de funcionamiento: 0 - 5V

hidraulica
idraulic Voltaje de la sefial: 0.5V - 4.5V

< CB90, Sensor de choque Rango de funcionamiento: 0 - 250 bar (0 - 3626 psi)
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