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Tenga en cuenta que este documento es solo un resumen de la informaciéon mas
importante de esta nueva version. Para mas informacion, por favor visite Jaltest Report.

MARCAS Y MODELOS

A continuacion, se listan algunas de las marcas y de los nuevos modelos en Jaltest.

En esta versidon se han afadido las marcas ACE, FANTUZZI-FTMH, FENDT, HAMECH,
KOMATSU y SMV.

Ademas, se ha ampliado el numero de modelos en las marcas: BAOLI (familias KBD
Series y KBG Series), CESAB (familias P Series, S Series, R Series y M Series), CROWN
(familias de vehiculo eléctrico) y YALE (familias MP y MPE) en las que se han anadido
modelos de diferentes categorias de vehiculos tanto eléctricos como de combustion

interna.
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Maddulo de potencia TPM para transpaletas eléctricas WP Series.
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Configuraciones de esquemas eléctricos en los computadores centrales ICH1, ICH2,
MCU y MC para transpaletas, apiladores y carretillas retractiles eléctricas de las familias
P Series, S Series y R Series que incluyen imagenes y datos técnicos de los
componentes.
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(— * ﬁ > MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > CESAB > P218 > ICH 1, Computador Central (Unidad Légica) ;,ESST 5‘ Conectar
@ Mena de diagnestico | {>} Esquema eléctrico
Datos técnicos del <o x ﬁ» i
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Afiadir informacién de componente
personalizada
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CA30, Cargador de la bateria | 5]
I CAS, Computador Central I %
CAN H Diag Line, Linea de diagnéstico
CAN High
CAN L Diag Line, Linea de diagnéstico
CAN Low /2
CB1, Sensor de temperatura del motor de
translacion
< CB11, Sensor de revoluciones del motor
de translacion

Nuevo cable JDC 574A9 para comunicar con los moédulos de potencia que equipan
transpaletas, apiladores, recogepedidos, carretillas retractiles y carretillas eléctricas
contrapesadas de la marca.

e« Moddulos de potencia ZPM para transpaletas, apiladores, recogepedidos, carretillas
retractiles y carretillas eléctricas contrapesadas de la marca.
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e Modulos de potencia CMC2 y MCT para transpaletas AP Series, B Series y P Series.

Moddulos de potencia CMC y DMC para transpaletas eléctricas, configuracion de
parametros.
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+ 0

> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > HYSTER > B60 ZAC > CMC, Médulo de potencia e Desconectar

QNSRRI £} PARAMETROS \ CONFIGURACION DE LA MAQUINA \ MODIFICAR PARAMETROS

i A CONTINUACION, INTRODUZCA Y/O SELECCIONE LOS VALORES DE LOS PARAMETROS QUE SE DESEEN CONFIGURAR

JATENCION! TENGASE EN CUENTA QUE LOS PARAMETROS TIENEN PREESTABLECIDO UN VALOR MINIMO DE MODIFICACION, POR
TANTO, SI EL VALOR INTRODUCIDO NO CUMPLE LOS MARGENES PARA LA MODIFICACION, SE ESCRIBIRA AUTOMATICAMENTE EL m
VALOR MAS PROXIMO AL MARGEN PREESTABLECIDO
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e Modulo de potencia TPM para transpaletas eléctricas EJE Series que dispone de la
lectura de cddigos de fallo, medidas en tiempo real y ademas parametros.

Varios sistemas de la marca afnaden nuevas funcionalidades avanzadas como
configuracion de parametros, calibracionesy mantenimientos. Destacan el computador
central TPM, el sistema hidraulico HCU, el médulo de potencia de la direccion DCS, el
modulo electréonico JOYSTICK vy la instrumentacion DC para carretillas retractiles ETV

> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > JUNGHEINRICH > ETV 114[2005-2024] > TPM, Médulo de potencia

G Menu de diagnostico I REEILTVLED

Datos técnicos del
sistema

Buscar en el listado de acciones ‘ Q

B Contraer todas las acciones

ﬁ— PROGRAMA DE CONDUCCION "
|: VER PARAMETROS
MODIFICAR PARAMETROS
} VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
|: VER PARAMETROS
MODIFICAR PARAMETROS

[ BATERIA
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Configuraciones de esquemas eléctricos en el computador central TPM y el mdédulo de
potencia DCS para recogepedidos de las familias ECE Series y ECC Series que incluyen
imagenes y datos técnicos de los componentes.

Sistema de control del motor Yanmar EDC Denso (Stage V) para manipuladores
telescopicos y manipuladores telescopicos giratorios. El sistema cuenta con lectura y
borrado de cddigos de fallo, medidas, activaciones, chequeos, calibraciones y
operaciones de mantenimiento.

> MHE - EQUIPO DE MANE]O DE MATERIAL > MANITOU > MLT 1000 Series > EDC Yanmar Denso (Stage V), Sistema de gesti6n del motor

ARV IR (B CHEQUEOS DEL SISTEMA \ APAGADO DE CILINDROS

i PULSE LOS BOTONES PARA CONTROLAR EL COMPONENTE Y COMPROBAR SI SE ACCIONA CORRECTAMENTE v

OFF: APAGAR CILINDRO SELECCIONADO
ON: ENCENDER CILINDRO SELECCIONADO x

CONTINUE CON EL PROCESO: ENCENDER TODOS LOS CILINDROS

?
[
REGIMEN DEL MOTOR 1585 rpm
| Guta ce reparacion CONSUMO DE COMBUSTIBLE / H ouh
®  por sintoma
< ON OFF

Computador central RCU para carretillas retractiles FM Series, configuracion de
parametros y calibraciones.

+ o0

VIN: DEMO_MODE > MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > STILL > FM-X 14 (1900-1922 Series) > RCU, Computador Central

AL LTI |/ CALIBRACION \ PEDAL DEL ACELERADOR

.
l PROCESO INICIADO, SIGA LAS INSTRUCCIONES QUE SE MUESTRAN EN PANTALLA

)

PROCESANDO...
=4

PEDAL DEL ACELERADOR, VALOR COMANDADO PEDAL DEL ACELERADOR NO ACCIONADO 0 "
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Nuevo cable IDC 573A9 para comunicar con los sistemas de las carretillas con motores
de combustion interna de la marca.

@ Sistema de control del motor Toyota EDC Denso para carretillas con motores de
combustion interna 8FD Series que incluye la regeneracion del filtro de particulas diésel.

Nuevas funcionalidades en el sistema de la instrumentacion, la transmision, los
sistemas hidraulicos y modulos electronicos en carretillas elevadoras eléctricas
8FBE y 8FBM Series, se incluyen calibraciones, operaciones de mantenimiento y
configuraciones de parametros.

555 Configuraciones de

8 actuadores eléctricos en
i ar el computador central
MCU2 de carretillas

retractiles de la familia
Reflex H Series.

+ Adtadir ayuda personalizada

< [

Se debe realizar este reset siempre y cuando se quiera reiniciar los contadores de mantenimientos periodicos.
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> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > TOYOTA > 8FD 20 Series > EDC Toyota Denso, Sistema de gestién del motor e Desconectar

% Mend de diagnéstico <a”* MANTENIMIENTO \ REGENERACION DEL FILTRO DE PARTICULAS

CONDICIONES INICIALES:

- EL MOTOR TIENE QUE ESTAR EN REGIMEN RALENTI

- LATEMPERATURA DEL LIQUIDO REFRIGERANTE DEBE SER SUPERIOR A 50 °C.
- FRENO DE ESTACIONAMIENTO APLICADO

- EL PEDAL DEL ACELERADOR NO DEBE SER PISADO DURANTE EL PROCESO

IMPORTANTE:

NO ES ACONSEJABLE CANCELAR EL PROCESO UNA VEZ INICIADO; EN CASO DE SER CANCELADO, SERA NECESARIO QUITAR Y DAR CONTACTO
CON EL FIN DE REALIZAR UN RESET "SWITCH-OFF" DE LA UNIDAD DE CONTROL

s v x[8

CONTENIDO DE HOLLIN DEL FILTRO DE PARTICULAS, ~ &
PORCENTAJE
REGIMEN DEL MOTOR, VALOR MEDIDO 356 rpm
TEMPERATURA DEL LIQUIDO REFRIGERANTE 107°c
4 POSICION DEL PEDAL DEL ACELERADOR 69% & @

e Moddulo de potencia ZPM (CAN) para maquinas eléctricas.

o X
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> MHE - EQUIPO DE MANEJO DE MATERIAL > ZAPI > Power Module Inverter > ZPM (CAN), Médulo de potencia é Desconectar

A RVETP ORI QW MEDIDAS \ SELECCIGN DE MEDIDAS

. .
l A CONTINUACION SE MUESTRAN LAS MEDIDAS SELECCIONADAS, UTILICE LOS BOTONES INFERIORES PARA REALIZAR LOS CAMBIOS DESEADOS !

X
POSICION ACELERADOR oN
r
POSICION DE ELEVACION oN
SENSOR DE ANGULO DE GIRO DE LAS RUEDAS oN &
MODULO DE POTENCIA, TEMPERATURA DEMO_MODE o &
'CORRIENTE AUXILIAR (1) OFF
INTERRUPTOR DE SEGURIDAD oN
MOTOR ELECTRICO, FRECUENCIA DE LA SENAL DEMO_MODE He
PAGINA ANTERIOR PAGINA SIGUIENTE
< PAGINA 12 &
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