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SOBRE COJALI

Cojali S. L., con sede en Campo de Criptana, es una multinacional espanola fabricante de componentes y
electrdénica, que desarrolla, ademas, soluciones de diagnosis avanzada, conectividad y diagnosis remota
para vehiculo industrial, maquinaria agricola, maquinaria de construccién, equipo de manejo de material y
embarcaciones, asi como soluciones de compatibilidad ISOBUS para tractores e implementos.

Gracias a la amplia experiencia en el desarrollo de soluciones tecnoldgicas embarcadas y para el taller,
Cojali trabaja activamente en el andlisis y tratamiento de datos, siendo esta una actividad estratégica de la
empresa que le permite introducir procesos de mejora y nuevos productos al mercado.

Por ultimo, Cojali ofrece una amplia oferta formativa, asi como soluciones integrales de soporte técnico,
con el objetivo de garantizar el uso exitoso de la tecnologia en el entorno automotriz.

Cojali S. L. cuenta con cuatro filiales: Cojali France, Cojali Italia, Cojali USA y Cojali India, y tres oficinas
comerciales en Alemania, Turquia y México.

COJALI SIEMPRE MIRA HACIA ADELANTE CON EL OBJETIVO DE OFRECER TECNOLOGIA PUNTERA
DENTRO DE LA INDUSTRIA AUTOMOTRIZ.
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LOCALIZACION

1. Ultima posicién conocida

Se ha implementado un cambio funcional en la ultima posicion conocida presentada por la plataforma.
Con el nuevo enfoque, tendremos siempre visible la Ultima posicion conocida y recibida correctamente en
la posicion actual de cada activo, aunque no corresponda con la ultima informacion recibida de este activo.
Este enfoque permite interpretar de forma mucho mas intuitiva el contexto de vehiculo, aunque se esté
recibiendo informacion parcial.

2. Mejora en el selector “Vehiculo mas cercano”

Se ha implementado una mejora en la funcionalidad para seleccionar el vehiculo mas cercano optimizando
los procesos de busqueda. Con la nueva implementacion, el selector de vehiculos del menu “Vehiculo mas
cercano” permitiria reducir notablemente el tiempo de respuesta de la pagina.
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DIAGNOSIS

1. Incorporacion del campo “Caracteristica” al menu de
diagnosis

Esta version incorpora al estado del vehiculo el campo “Caracteristica” para ayudar a identificar mejor cada
vehiculo de la flota y facilitar su filtrado asi como mejorar la interpretacion de la solucion.

2. Velocidad de conexidn en peticiones programadas

Se han optimizado los procesos de despliegue y provision de la diagnosis remota para los diferentes
sistemas presentes en el vehiculo de acuerdo con su velocidad del BUS, optimizando el proceso de
instalacion y despliegue y garantizando la obtencion de diagnosis remota desde el primero momento.

En esta version se ha habilitado la posibilidad de establecer la velocidad de conexion en la propia peticion
garantizando asi el éxito de la conexion.

3. Horas de operacioén a través de diagnosis remota

La version 26.3 contempla que el dato correspondiente a las horas de operacion del vehiculo pueda
obtenerse a traves de diagnosis remota, sumando asi la posibilidad de obtener esta informacion de una
forma precisa sin calculos anadidos a los calculados por el propio vehiculo.
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ALARMAS

1. Edicién de alarmas por diagnosis remota

Siguiendo con la mejora de la edicion de peticiones programadas, en 26.3 se habilita la edicion de alarmas
por diagnosis remota, tanto en el caso de deteccion de DTC como medidas gestionadas por las ECU. Esta
edicion permite modificar los vehiculos suscritos a la alarma, asi como las condiciones de disparo, algo que
permite optimizar la mantenibilidad de las alarmas mejorando la precision de los diferentes modelos de fallo
sin necesidad de volver a generar las alarmas desde cero.

NOTA: Se debe tener en cuenta que esta edicion puede desencadenar cambios a nivel de configuracion en
los propios dispositivos T-VOD, lo que hace que la aplicacion de dichos cambios no sea inmediata.

Editar alarma X

Vehiculos

La configuracién de este tipo de alarmas requiere registrar informacién en las unidades telemticas de sus vehiculos. A
través de Ia informacién registrada en sus vehiculos, se establecers el momento de realizar a lectura de informacién
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2. Otras mejoras

- Posibilidad de procesar alarmas disparadas sobre vehiculos que ya estan de baja. Habilita la opcion
posterior de administrar alarmas sin generar inconsistencias.

- Mejoras en la gestion y proceso de los listados de vehiculos para optimizar tiempos de carga y por tanto
la experiencia de usuario.

- En el historico de alarmas se anade el usuario que procesé cada ocurrencia del disparo de la alarma.
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INFORMES

1. Mejora en el histérico de actividad de tacégrafo

En el informe de historico de actividad de tacografo se mejora la representacion de la barra para unir una

misma actividad, aunque se haya registrado en diferentes instantes del tiempo durante un periodo, eliminando
asi segmentos de la misma actividad.

Duracién
Conductor & de la Actividad
jornada
Paus - =
Duraci6n: 23:50:00 D . .
dcio: Sin inf o Trabajo [N ne
Inicio: Sin informacion S me . mE
Fin: 08/10/2026 057000
Toct 12:00 2oct 1200 3oct 12:00 4oct 1200 5oct 1200 Goct 12:00 7 oct 1200 8oct
150:43:00 (® 00:54:00 @ 03:5559 ® 122700



Cojali, S. L.

Avenida de la Industria, s/n

13610 Campo de Criptana - Spain
Teléfono: 00.34.926.278.181

e-mail: jaltest-telematics@jaltest.com
jaltest.com; cojali.com
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