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AU SUJET DE COJALI

Cojali S. L., avec le siege social a Campo de Criptana, est une multinationale espagnole qui fabrique des
composants et de I'électronique, qui développe, en plus, des solutions de diagnostic avancé, connectivité et
diagnostic a distance pour les véhicules industriels, les machines agricoles, les machines de construction,
les équipements de manipulation de matériaux et les embarcations, ainsi que les solutions de
compatibilité ISOBUS pour les tracteurs et les outils.

Grace a sa vaste expérience dans le développement de solutions technologiques embarquées et pour
I'atelier, Cojali travaille activement dans I'analyse et le traitement des données, étant celle-ci une activité
stratégique de I'entreprise qui lui permet d'introduire des processus d'amélioration et de nouveaux
produits sur le marché.

Enfin, Cojali offre un large éventail de formations, ainsi que des solutions intégrales de support technique,
dans le but d’assurer une utilisation réussie de la technologie dans I'environnement automobile.

Cojali S. L. dispose de quatre filiales : Cojali France, Cojali Italia, Cojali USA et Cojali India ; et trois bureaux de
représentation en Allemagne, en Turquie et au Mexique.

COJALI SE TOURNE TOUJOURS VERS LAVENIR DANS LE BUT DE FOURNIR UNE TECHNOLOGIE DE
POINTE AU SEIN DE L'INDUSTRIE DE LA MOTORISATION.
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LOCALISATION

1. Derniére position connue

Une modification fonctionnelle a été implémentée sur la derniere position connue fournie par la
plateforme. Grace a cette nouvelle approche, la derniere position connue et correctement recue sera
toujours affichée a la position actuelle de chaque actif, méme si elle ne correspond pas a la derniere
information recue concernant cet actif. Cette approche permet d'interpréter de maniere beaucoup plus
intuitive le contexte du véhicule, méme lorsque les informations recues sont partielles.

2. Amélioration du sélecteur “Véhicule le plus proche”

Une amélioration a été apportée a la fonctionnalité pour sélectionner le véhicule le plus proche, grace

a loptimisation des processus de recherche. Grace a cette nouvelle implémentation, le sélecteur de
veéhicules du menu “Véhicule le plus proche” permettrait de réduire considérablement le temps de réponse
de la page.
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DIAGNOSTIC

1. Ajout du champ “Caractéristique” au menu de diagnostic

Cette version ajoute le champ “Caractéristique” a l'état du véhicule afin de faciliter l'identification de chaque
véhicule de la flotte, d'en simplifier le filtrage et d'améliorer linterprétation de la solution.

2. Vitesse de connexion pour les requétes programmeées

Les processus de déploiement et de mise en service du diagnostic a distance ont été optimisés pour les
différents systemes présents dans le vehicule en fonction de la vitesse du BUS, ce qui permet d'optimiser le
processus d'installation et de déploiement et de garantir l'obtention d'un diagnostic a distance dés le debut.
Dans cette version, il est désormais possible de définir la vitesse de connexion directement dans la requéte,
garantissant ainsi la réussite de la connexion.

3. Heures de fonctionnement via le diagnostic a distance

La version 26.3 prévoit que les données relatives aux heures de fonctionnement du véhicule puissent étre
obtenues par diagnostic a distance, offrant ainsi la possibilite d'obtenir ces informations de maniere précise,
sans calculs supplémentaires a ceux effectués par le véhicule lui-méme.

Heures de fonctionnement

Il n'est pas possible d'obtenir la valeur des heures de
fonctionnernent via le CAN FMS/11939 dans ce véhicule

O Horamétre par tours

O Horamétre par entrée

(C Horamétre par diagnostic




ALERTES

1. Modification des alertes par diagnostic a distance

Dans le cadre de l'amélioration de la modification des requétes programmees, la version 26.3 permet désormais
de modifier les alertes via le diagnostic a distance, tant en cas de detection de codes défauts (DTC) que pour les
mesures gerées par les ECU. Cette modification permet de modifier les véhicules concernés par lalerte, ainsi que
les conditions de déclenchement, ce qui permet d'optimiser la maintenabilité des alertes en améliorant la precision
des differents modeéles de défaillance sans avoir a générer a nouveau les alertes a partir de zéro.

REMARQUE: il convient de noter que cette mise a jour peut entrainer des modifications au niveau de la

configuration des dispositifs T-VOD eux-mémes, ce qui signifie que l'application de ces modifications n'est pas
immediate.

Editer alerte X

Véhicules

La configuration de ce type d'alertes requiert sur les unités télématiques de vos véhicules. Au
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2. Autres améliorations

- Possibilité de traiter les alertes actives sur des véhicules déja hors service. Permet de gérer
ultérieurement les alertes sans générer d'inconsistances.

- Améliorations apportées a la gestion et au traitement des listes de véhicules afin d'optimiser les temps
de chargement et, par conséquent, l'expérience utilisateur.

- Dans l'historique des alertes, l'utilisateur ayant traité chaque déclenchement d'alerte est désormais

indique.
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RAPPORTS

1. Amélioration de I'historique d’activité du tachygraphe

Dans le rapport d'historique d'activité du tachygraphe, l'affichage de la barre reliant une méme activité a été
amelioré, méme si celle-ci a été enregistrée a différents moments au cours d'une période donnée, ce qui

permet d'éliminer les segments correspondant a une méme activité.
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Cojali, S. L.

Avenida de la Industria, s/n

13610 Campo de Criptana - Spain
Teléfono: 00.34.926.278.181

e-mail: jaltest-telematics@jaltest.com
jaltest.com; cojali.com
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