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A PROPOSITO DI COJALI

Cojali S. L. € una multinazionale spagnola con sede a Campo de Criptana che produce componenti
ed elettronica, e che sviluppa soluzioni di diagnosi avanzata, connettivita e diagnosi da remoto per
veicoli industriali, macchine agricole, macchine edili, macchine per la movimentazione di materiale e
imbarcazioni, oltre a soluzioni di compatibilita ISOBUS per trattori e attrezzi.

GCrazie alla vasta esperienza nello sviluppo di soluzioni tecnologiche di bordo e per 'officina, Cojali lavora
attivamente per 'analisi e il trattamento dei dati, un’attivita strategica che le permette di portare sul
mercato processi di miglioramento e nuovi prodotti.

Infine, Cojali ha un'ampia offerta formativa, oltre a soluzioni integrali di assistenza tecnica, per garantire un
utilizzo efficace della tecnologia nel settore automotive.

Cojali S. L. ha quattro filiali, Cojali France, Cojali Italia, Cojali USA e Cojali India, e tre uffici commmerciali in
Germania, Turchia e Messico.

COJALI GUARDA SEMPRE AVANTI PER OFFRIRE UNA TECNOLOGIA ALLAVANGUARDIA ALL'INTERNO DEL
SETTORE AUTOMOTIVE.
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LOCALIZZAZIONE

1. Ultima posizione nota

E stata implementata una modifica funzionale relativa all'ultima posizione nota fornita dalla piattaforma.
Con il nuovo approccio, l'ultima posizione nota e ricevuta correttamente sara sempre visibile nella
posizione attuale di ciascuna risorsa, anche se non corrisponde all'ultima informazione ricevuta da tale
risorsa. Questo approccio consente di interpretare in modo molto piu intuitivo il contesto del veicolo, anche
se si ricevono informazioni parziali.

2. Migliorie nel selettore “Veicolo piu vicino”

E stato implementato un miglioramento della funzionalita di selezione del veicolo piu vicino, ottimizzando
i processi di ricerca. Grazie a questa nuova implementazione, il selettore di veicoli nel menu “Veicolo piu
vicino" consente di ridurre notevolmente i tempi di risposta della pagina.

[ ] ajaltest tecemamics

@ Localizzazione fog

@ selezionare un criterio di ricerca

Posizione Attuale

Current location Pro
Storico

Stato attuale Selezionare un criterio di ricerca

Veicolo piu vicino O Citta O Mappa O Coordinate O I miei luoghi

Punti di Passaggio

| miei luoghi Selezionare un veicolo (Opzionale)

Percorsi
@ \Veicolo v

Qs Diagnosi v

©® Tachigrafo ~

& Allarmi -

Q Report ~



DIAGNOSI

1. Inserimento del campo “Caratteristica” nel menu di diagnosi

Questa versione aggiunge allo stato del veicolo il campo “Caratteristica’ per aiutare a identificare meglio i
veicoli della flotta, filtrarli in maniera piu semplice e migliorare linterpretazione della soluzione.

2. Velocita di connessione nelle richieste programmate

Sono stati ottimizzati i processi di implementazione e configurazione della diagnosi remota per i diversi
sistemi presenti nel veicolo in base alla velocita del BUS, ottimizzando cosi il processo di installazione e
implementazione e garantendo la disponibilita della diagnosi remota sin dal primo momento. In questa
versione e stata abilitata la possibilita di impostare la velocita di connessione direttamente nella richiesta
stessa, garantendo cosi il buon esito della connessione.

3. Orari di funzionamento tramite diagnosi remota

La versione 26.3 prevede che i dati relativi alle ore di funzionamento del veicolo possano essere ottenuti
tramite diagnosi remota, aggiungendo cosi la possibilita di ottenere tali informazioni in modo preciso senza
calcoli aggiuntivi rispetto a quelli effettuati dal veicolo stesso.
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ALLARMI

1. Modifica degli allarmi tramite diagnosi remota

Proseguendo con il miglioramento della modifica delle richieste programmate, nella versione 26.3 viene
abilitata la modifica degli allarmi tramite diagnosi remota, sia in caso di rilevamento di DTC che di valori gestiti
dalle ECU. Questa modifica consente di modificare i veicoli a cui € associato l'allarme, nonché le condizioni

di attivazione, il che permette di ottimizzare la gestibilita degli allarmi migliorando la precisione dei diversi
modelli di guasto senza dover ricreare gli allarmi da zero.

NOTA: E importante tenere presente che questa modifica pud modificare la configurazione dei dispositivi
T-VOD stessi, il che significa che l'applicazione di tali modifiche non € immediata.

Modificare allarme X

Veicoli

A\ 1l sistema selezionato ha varianti che non sono state configurate per alcuni veicol; Nel caso venisse registrato questo allarme &
possibile che non vengano lette le misure corrispondenti e pertanto lallarme potrebbe non funzionare correttamente.

La configurazione di questo tipo di allarmi richiede la registrazione delle informazioni nelle unita di telematica dei
veicoli. Tramite linformazione registrata nei veicoli, viene definito il momento in cui effettuare la lettura delle
informazioni
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2. Altri miglioramenti

- Possibilita di elaborare gli allarmi attivati su veicoli gia disattivati. Consente di gestire successivamente
gli allarmi senza generare incongruenze.

- Miglioramenti nella gestione e nell'elaborazione degli elenchi di veicoli per ottimizzare i tempi di
caricamento e, di conseguenza, l'esperienza dell'utente.

- Nello storico degli allarmi viene aggiunto l'utente che ha gestito ogni singolo evento di attivazione
dellallarme.
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REPORT

1. Miglioramento nello storico delle attivita del tachigrafo

Nello storico delle attivita del tachigrafo, & stata migliorata la rappresentazione della barra che unisce una

stessa attivita, anche se questa e stata registrata in momenti diversi nel corso di un determinato periodo,
eliminando cosi i segmenti della stessa attivita.
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Cojali, S. L.

Avenida de la Industria, s/n

13610 Campo de Criptana - Spain
Teléfono: 00.34.926.278.181

e-mail: jaltest-telematics@jaltest.com
jaltest.com; cojali.com

|a

Itest

TELEMATICS




